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Antes de seguir com esse manual, monte o “Manual: Mustang Base — Mecanica 1.1”
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1x:
Caixa de

Pilhas

1x:
Suporte
Caixa de

Pilhas

Pecas:

2x:
Parafuso

16mm

4x:
Porca
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Cantoneira
5 furos
2x:
Parafuso
6mm
2x:

Porca

Use as porcas para
prender os parafusos.

Pecas:

2x:

Parafuso iy

6mm

2x:
5]

Porca
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Pecas:

1x:
Bluetooth
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Ligacao eléetrica

Bluetooth na

porta dele Caixa de Pilhas

na porta auxiliar

Motor direito  Motor esquerdo
na porta M2 na porta M1

As cores e padrdes das pegas podem ser diferentes das imagens.




