MODELIX SYSTEM — SOFTWARE DE PROGRAMAGAO DE ROBOS

A Modelix Robotics é pioneira dentre as empresas nacionais no segmento de robdtica
educacional (uso académico e educacao tecnolégica) e robética para usuario doméstico.

Sempre estivemos um passo a frente das empresas nacionais, usando o que ha de mais
avancado em tecnologia robotica no mundo.

Ap6s varios anos de pesquisas e fechamento de uma parceria internacional, estamos lancando
o melhor e mais completo software de programacao para unidades de controle de robés, dentro
da sua categoria.

O Modelix System é um software simples e sem mistérios, que possibilita a qualquer usuario
montar seu projeto de robdtica com simples comandos visuais, sem necessidade de
conhecimento em programagdo. Muito parecido com o formato utilizado pelos aplicativos ao
estilo do Microsoft Office®, com a vantagem de poder ser usado sem a necessidade de cursos.

Este software permite o uso intuitivo para criancas a partir de 6 anos. Possui recursos de nivel
profissional, mesmo para alunos do fundamental | e Il e ensino médio. Aos universitarios,
proporciona recursos extras, resultando em ganho de tempo e produtividade.

O Modelix System esta para a roboética assim como o Windows® esta para o microcomputador,
facilitando a vida dos usuarios que ndo tém conhecimentos técnicos.

O Modelix System possibilita 0 acesso a automagédo com muito mais facilidade. A utilizacéo do
Modelix System permite a qualquer usudrio automatizar ou mesmo programar um robd.

A Modelix System veio para ajudar a producéo de tecnologia de forma simples e econémica.

RECURSOS MODELIX SYSTEM STARTER MODELIX SYSTEM PRO

Licenca (Pessoa Fisica Uso Educacional (escolas e

Pessoa Fisica

/Juridica) Cursos)
Software pago Incluso a partgi’rr:t(l)JiéTm — 30 dias Incluso nos Combos 8.1 e 9.1
Validade da Licenga 1 ano por R$ 39,00 1 ano
Numero de méquinas 1 Maquina Fixa 4 Maquinas Fixas
Plataforma Utilizada Windows XP e superior Windows XP e superior
Plataforma Linux N&o Sob pedido especial
Porta de Comunicagéo USB USB
Interface Grafica SIM SIM
Armazenamento SIM SIM
Idioma em Portugués SIM SIM
ModeIoCc(i)itL:gligade els Modelixino 2.8 Modelixino 2.8
Usuario +10 anos +6 anos
Simulador de Cenarios NAO SIM
Material Didatico NAO SIM
Modo Robé Autonémo SIM SIM
Funcdes especiais para aulas NAO SIM

de “Registro de Dados”
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VERSOES DO PRODUTO
1. MODELIX SYSTEM STARTER (USUARIO RESIDENCIAL)

2. MODELIX SYSTEM PRO (USO ACADEMICO, EDUCACAO TECNOLOGICA)

CARACTERISTICAS DO PRODUTO
1. Software comercial em constante evolucao.
2. Uso intuitivo para criancgas a partir de 6 anos de idade;
3. Eficiéncia e rapidez para criar programas complexos em questdo de minutos;

4. Aumenta a produtividade de forma surpreendente até mesmo para programadores
profissionais;

5. Na versédo Pro ha ferramentas nativas do programa para garantir um aprendizado facil
e muito rapido na fase inicial, a partir de 6 anos de idade, e proporcionar um avanco
eficiente no aprendizado de programacdo mais complexa para nivel profissional, a
partir de 10 anos de idade, e até para universitarios;

6. Uma ferramenta imbativel na execucéo de projetos complexos de automacao comercial
e industrial com facilidade de uso e execucéao;

7. Compativel com as plataformas Windows XP ou superior e Linux sob encomenda,;
8. Nao exige computador potente;

9. Comunicagéo via porta USB,;

10. Instalagdo automatica sem necessidade de suporte técnico;

11. Salva e recupera 0s projetos em arquivo;

12. Interface totalmente gréfica com interagdo via mouse e teclado;

13. N&o ha necessidade de conhecimento prévio em linguagens de programacao;

14. Software em Portugués;
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MODOS DE FUNCIONAMENTO DO PROGRAMA:

1. Uma das opcdes de execucdo do programa é interagindo via cabo USB com a Unidade de
Controle;

2. Possibilidade de gravar o programa na Unidade de Controle e utiliza-la de maneira
autbnoma sem a necessidade de estar conectada via USB com o Modelix System;

3. Completo modo de simulacdo dispensando a utilizacdo de uma Unidade de Controle:

3.1. Modo de simulacdo de execucdo onde o programa é executado bloco a bloco
detectando possiveis erros de programacéao e ainda possibilitando ao projetista avaliar
melhorias a serem feitas no seu projeto.

3.2. Modo de simulacdo de cenarios que simula ambientes reais como, por exemplo, a
roda gigante de um parque de diversées ou um trem de passageiros que sera
controlado por uma rotina de programacéo feita pelo projetista. (Disponivel somente
na Pro)

ALGUNS RECURSOS DO PROGRAMA:

1. Menu de ferramentas acessivel na area de trabalho que permite visualizagdo e acesso
rapido a todos os sensores, atuadores e portas de entrada e saida do seu projeto;

0 Saida0 I+
1 Entrada 1 n
2 Entrada 2
3 Saida 3
- saida4  [I]~]

2. Interatividade com todos os atuadores em tempo real. Com um simples clique de mouse é
possivel testar o seu funcionamento a qualquer momento da execucao projeto;

0 Saida0  [I[~]

Aqui testando a saida 1 Entrada 1 n
namero 3 que poderia ser > Entrada 2 n

um LED, por exemplo.
I [1]~]
- saida4  [I|+]
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3. Aquisigdo de dados em tempo real a partir de diversos sensores conectados a Unidade de
Controle. Os valores lidos podem ser exibidos em porcentagem, bits de 0 a 1024 e graus
célsius no caso de um sensor de temperatura;

Aqui a opgédo escolhida para
exibi¢do do valor lido pelo sensor

1 val
2 val
3 val
4 val
5 val

0,0% |I]y
0,0 % .
00% [I]+
0,0 % N
00% [I]~

Val (Raw 10-bit) (unidades)
Temperature LM35 (graus C)

Val (por cento)%

foi a porcentagem.

.

4. Cada porta de entrada ou saida pode ser renomeada. Por exemplo, a porta 5 pode ser
renomeada como Motorl, a porta 8 como LED 2;

5. Ao arrastar o bloco de comando “atuador” abrird uma

| 5 Motor 1
6 Saida 6
7 LED2 1]+
| 8 Saida 8 v

dispositivos com o0 nome escolhido pelo usuario;

Modelix Robotics

caixa de didlogo que mostra os

i

Saida/ | Virar saida

Saida 3 des lig
Saida 4 des lig
Motor 1 des lig
Saida 6 des lig
LED 2 des lig
Saida 8 des lig
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6. Ao arrastar o bloco de comando “decisdo” abrird uma caixa de didlogo com os sensores e
chaves disponiveis para atribuir comparacéo de diversas formas possiveis: a) Fazer leitura
do sensor/chave digital verificando seu estado ligado ou desligado. b) Fazer leitura de
sensor analdgico (sensor de luz, distancia, IR) comparando o valor da leitura com uma
constante escolhida pelo usuario ou com uma variavel que ja esta pré-definida;

Aqui verificando se a
entrada 2 esta ligada ou
desligada.

Aqui verificando se val 3
€ menor que 45.

[ Editar Simbolo de Decisio

el |
<>lsevalz<as?2 — "
\E/:llr;daz : B “ T 45
|| val1 [E] z::‘: ES
o — o
2 . —

7. Preciséo de até 1 milésimo de segundo no bloco de comando “aguardar”;

Aguardar ‘Aguardar 0

0,001 segundos

(2] e )ls]lc]
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8. Interacdo muito simples para ligar e desligar atuadores através do bloco de comando
“atuador” bastando apenas clicar em “ligado” ou “desligado” no menu de atuadores
disponiveis para esta operacgéo;

Edite osimbolosaida

lSalda/ i\flrar saida
Saida 3 | des lig
Saida 4 des lig
Motor 1 | des lig
Saida 6 des lig
LED 2 des lig
Saida 8 | des lig
1ol | B x

9. Possibilidade de impressao do projeto para, por exemplo, apresenta-lo como um trabalho
escolar.

10. O programa aceita varias linhas de execu¢ao em paralelo na mesma area de trabalho. Este
recurso permite desenvolvimento de projetos muito complexos que antes ndo teriam como
funcionar com esta categoria de dispositivos;

) [

Linha de execugéo 1. Linha de execugéo 2.

~

Iniciar ) ( Iniciar /
Tarefas distintas sendo

executadas v
simultaneamente.

\

Virar

Entrada 2 li...

o Motor 1 lig
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11. Possibilidade de inserir sub-rotinas no projeto através do bloco “sub”;

% Iniciar 1 )

N
[ Linha de execucgao 1. J/

h 4

Sub-rotina da execugéo 1.

Aguardar 2

1 reiniciar

b

Virar
Saida 0 des

12. Ha o recurso de definir variaveis e atribuir valores a elas para que possam ser utilizadas
para comparar com valores lidos por sensores;

( Iniciar )

1. Atribui a variavel “x” o
valor de 7 + o valor lido
em Val 1.

lido em Val 5.

Atribuir x
=7 +Vall
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2. Compara se o valor de
X" € menor que o valor



